Correction épreuve 1998
(correcteur : Jean Gasc  http://jeaga.ifrance.com/)

Détecteur d’activité vocale

| — Etude du filtre passe-bande
1) gain maximum du montage d’aprés la courbgae 2 dB
Comme G = 20.log &= A, = 10 =126

2) fréquences de coupuri
Bande passantsf = Fy-Fg

Filtre non sélecti- (Fo 0500 Hz)

3) opposition de phase = Trad  ¥=Apax Ve = I126NVAIAAISIN(L00RE 10

[l — Etude du détecteur d’amplitude
1) Etude du montage redresseur a diode
a) D passante pous<0 donc contre réaction et régime linéaire=el=e=v, ==V}
b) D bloquée pour»0 pas de contre réaction, régime non linédigg0 v(R..i =0)
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2) Etude du filtre

a) résistance d’entréeR/ /1= Ry.lJ/1=R]

b) fonction de transfert du filtre (régime linéajpreisque contre réactiori=e)

T= VVs=(ZD/(Re.1) = -LU(R.Y) = -LI(R(LRACot) = -(R/Ry).(1/(1+jReCo0) = Tolaki(ilie)

En posant T=-(R/R;) etf=1/2nR,C,

c) Etude du module T

wtend vers zéro T tend vers 1
wtend verso T tend vers O
Le filtre est actif du 1° ordre et passe-bas

d) fréquence de coupure : coupure pour laquelbeédficient maximal d’amplification est divisé pa#4
c'est le cas quand/f=1 = f. =1, =
AN : f. = 0;72'Hz

e) tension de sortie du filtiGNANE=(220/70)V

3) Association des deux montages précédents

a) le terme —Efireprésente I_me, les termes suiwntsle_al et I_1ues

b) f>100 Hz donc f>>fseule passe la valeur moyenne, les autres teneglgminés, la sortie est une

e
expression y= -(R/Ry).(-EfM)

AN: v,=3,14.(EM=E

La fonction réalisée est : détecteur de valeur mari (créte)

4) Etude du comparateur
Si E > Vg alors v>0 et
Si E < Vi alors w (D bloquée) [R£0



5) conclusion : a I'intérieur de la bande passantsignal est détecté si sa valeur maximale est sypéri
a Vg la sortie on a une tension égale a.#¥inon la sortie est a zéro.

[l — Etude du circuit de décalage
1) Etude du circuit dérivateur
a)at=0 [y=+12V (at=0u=0)

at=d v=+12V (ureste a 0)
D est bloquée

b) la constante de tempsR’.C'=1 ms
t;=1001’
V'e Impulsion trés courte €3-3ms) puis reste nulle

c)at=t w=0V;ladiode est alors conductrice sur le frd@scendant eta0 (diode parfaite)

d) le réle du circuit dérivateur est de créer une ilsipu positive a chaque front montant du signal
d’entrée

2) Etude du monostable
a) repos t=oet Vim0V ic =0
Ve=Vpp (= Vpp — R.i)

v'=0 (inverseur)
Va=Vpp (0 et 0 aux entrées de la porte invemeus
U=Vg—Va=0

byat=0 va=0 (0 et 1 aux entrées)

W = 0 (pas de discontinuité de la tension aux boduesondensateur)
V=0 (%=Vatly)
V'&=Vpp (entrées a 0)

c) t>0le circuit de charge du condensateur est@lmanché entre 34 et la masse
>la relation entre yet y esth\g=Ud

»équation différentielle :pp = R.i, + vg = R.C.(dy/dt) + s = R.C.(dw@/dt) + g

> .la tension ¥y augmente exponentiellement

> vg tend vers +¥Yp

>vp s'arréte a ¥p/2 qui est le seuil de basculement de la porte NOR

d) o= R.C.In(VDD/(VDD-Vo)) = R=68 K

e)
t, t
Va 0 Vop Commutation
Uc Vpp'2 Vpp 2 u ne change pas
Ve Vo2 3.Vop2 | Ve=Utva
V' Vb 0 commutation

3) Etude du circuit de décalage et conclusion
S(t) non nul sig> t, limite 47 ms alors s= + 36
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